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Tor a tecla con deteccion de presion alse
Manual de producto

& Advertencia de seguridad:
La instalacion debe ser realizada con la alimentacion eléctrica desconectada. Un error de conexion
puede provocar dafios en el motor o riesgo eléctrico.

¢ Limite de carrera electronico. !
* Para uso con tecla. !_
e Funcion de stop al encontrar un obstaculo. b

$5>5>5 OPCION 1: AJUSTE DE FINALES DE CARRERA MEDIANTE TECLA

e Ajsute mediante boton P1 de configuracién
junto con tecla simple para establecer las
posiciones de apertura y cierre del motor.

t Rl
S|

$5>> OPCION 2: AJUSTE DE FINALES DE CARRERA MEDIANTE
EL INTERRUPTOR DE CONFIGURACION

gef . . .
5‘8 g e Ajuste con el boton de programacion P1
Programacidn junto con el interruptor de direccion para
| . establecer las posiciones de apertura 'y
cierre del motor.
\‘ I-----------------
,r I Azul Blanco Marrén Negro Aterramiento :
. I Motor |
$555 DIAGRAMA DE CONEXION: (P R —
(S — |- —~ 9
i I a i
Azul = Neutro Alimentacion
Marrén = Linea Alimentacion
Negro = Cable de direccion 1
Blanco = Cable de direccién 2 r=r=—l=—=====
Verde/Amarillo= Aterramiento I Neuro Linea  Aterramiento |
1 - - .
| Red Eléctrica | . .
-_—_—_—_—_—. N .. -
e e .
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$555 CONFIGURACION MANUAL

Encienda

el equipo vez el bptén has.ta. !a
de subida. posicion
deseada.
el motor
comenzara a
bajar
automaticamente =

hasta encontrar
un obstaculo.
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Presione una Lleve el motor

www.alseautomation.com

con deteccion de presion
Manual de producto

DE LiIMITES INFERIOR Y SUPERIOR

Para la configuracion manual de limites, primero debe configurarse el limite inferior y luego el limite superior.

El motor se detendra
y emitira 3 pitidos
indicando que el
limite inferior ha sido

N-

. Presione una Lleve el motor Presione el bot6n de configurado
Encienda . hasta la 8
ol equipo vez el boton de oo programacion o el correctamente.
quip bajada. posicion inferior boton P1.
deseada.
El motor se
detendray emitira _ 3
= > 3 pitidos indicando La configuracion
que el limite de limites se ha
_ ) superior ha sido completado
Presioneuna  Lleve el motor hasta Presione el F”OTO” de configurado correctamente.
vez el boton de  la posicién superior programacion o el correctamente.
subida. deseada. boton P1.
$555 CONFIGURACION MANUAL DEL LIMITE SUPERIOR
Y AUTOMATICA DEL LIMITE INFERIOR
El motor se
q detendray

emitira 3 pitidos

indicando que el

limite superior ha
sido guardado
correctamente.

El limite superior
quedara
configurado en la
posicion actual.

Presione el boton de
programacion o el
botén P1.

Una vez detectado, el motor emitira 3 pitidos indicando
que el limite inferior ha sido configurado correctamente.
La configuracion de limites se ha completado
correctamente.
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$95>> CONFIGURACION AUTOMATICA DE LIMITES SUPERIOR E INFERIOR

Notas importantes:
» Antes de realizar una configuracion automatica de limites, es necesario borrar previamente los limites

configurados.

« Antes de iniciar la configuracion automatica de limites, la persiana debe estar posicionada en el centro del
recorrido.

« Antes de realizar la configuracién automatica de limites, las funciones de antiobstruccion y rebote deben estar

activadas.

El motor comenzara a subir automaticamente hasta
encontrar un obstaculo. Una vez detectado, el motor
= emitira 3 pitidos indicando que el limite superior ha
sido configurado correctamente.

Presione una
vez el botén
de subida.

Encienda
el equipo

——— El'motor bajara hasta encontrar un
obstaculo. Una vez detectado,
emitira 3 pitidos indicando que el =>
limite inferior ha sido configurado
correctamente.

La configuracion de limites
se ha completado
correctamente.

$595 CONFIGURACION AUTOMATICA DEL LIMITE SUPERIOR
Y MANUAL DEL LIiMITE INFERIOR

Antes de realizar una configuracion automatica de limites, es necesario borrar previamente los limites configurados.

El motor comenzara a subir automaticamente
hasta encontrar un obstaculo. Una vez detectado,
_— = el motor emitira 3 pitidos indicando que el limite
superior ha sido configurado correctamente

El motor se detendra 'y
a emitira 3 pitidos indicando
= => que el limite inferior ha
sido configurado

Encienda  Presione una vez el
el equipo boton de subida.

El motor comenzara
automaticamente el recorrido de
bajada. Lleve el motor hasta la
posicion inferior deseada.
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. . correctamente.
Presione el boton de
programacion o el
boton P1.

La configuracion de limites se ha completado correctamente. LT
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$>>5> CAMBIO DE DIRECCION DE GIRO

El motor viene configurado de fabrica en el Modo 1.
Puede cambiar entre modos repitiendo la secuencia a continuacion.

Espere hasta que el La direccion de giro

motor emita una = habra sido

confirmacion modificada
correctamente.
Presione primero el boton P1
Enmeryda y luego mantenga
el equipo presionado el botén “SUBIR”
durante 5 segundos.
$595> RESTAURAR CONFIGURACION DE FABRICA
Método 1
Cuando el motor El motor realizara 1
emita 4 sefiales movimiento de
R =) = sonoras (beep x4), = confirmacion
_ _ ] PROGRAM. restauracion se
Presione primero el boton completé
Encienda PROGRAM y luego mantenga correctamente.

el equipo presionado el botén “SUBIR”
durante 10 segundos.

Cuando el motor emita 4
sefiales sonoras (beep x4),
=> mantenga presionado el boton
P1 hasta que el motor realice
1 movimiento de confirmacion.

La restauracion de fabrica se
=> habra completado
correctamente.

Presione primero el botén P1
y luego mantenga
presionado el botén “SUBIR”
durante 10 segundos.

www.alseautomation.com ..
L}
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$$95 FUNCION DE RESISTENCIA Y REBOTE

El motor viene configurado de fabrica en el Modo 1.
Puede cambiar entre modos repitiendo la secuencia a continuacion.

Al soltar el boton de
programacion, el
motor emitira 1 pitido.

Mantenga .

i i : Presione una
Encienda  presionado el botén |

elequipo  de programacion vez el boton de
P P bajada.

durante 2 segundos.

Configuracion completada

Modo 1:
Cuando detecta un obstaculo, el La funcién ha sido configurada
motor rebota en sentido contrario y correctamente.
emite 2 pitidos. Repita el procedimiento para
cambiar nuevamente entre
Presione una Presione Modo 2: ] modos.
vez el boton nuevamente una ﬁt;?g:i:edjéﬁzt:euyn;r:;;a::u;gi, deg
STOP. vez el botdn de '
bajada.

El tiempo entre cada operaciéon no debe superar los 0,5 segundos.

$$95 TRES MODOS DE REBOTE ANTE DETECCION DE OBSTACULOS

Confirmacion y cambio entre los modos

Suelte el botén
PROGRAM cuando el =

motor realice 1

movimiento de
Mantenga confirmacion.

e ¢ o [Or atecla con deteccion de presion

Encienda  presionado el botén Pr,es‘i‘one el y Prfasi‘?ne el .,
elequipo  PROGRAM durante boton "SUBIR™  boton "STOP
2 segundos. una vez. una vez.
El motor emitira 1 Repita el
sefal sonora (beep procedimiento para
x1) y realizara 1 = alternar entre los
movimiento de distintos modos de
confirmacion. funcionamiento.
Presione el
botén “BAJAR”
una vez. Nota: El motor sale de fabrica configurado en el Modo 1. Si el cliente requiere
otro modo de funcionamiento, este puede especificarse previamente al
momento de la fabricacion. .
alse LT
www.alseautomation.com . ' . " . - .
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$>>> MODOS DE DETECCION DE OBSTACULOS Y REBOTE

Modo 1: Sin funcién de deteccion de Modo 2: Sin funcién de deteccion de
resistencia ni parada en los ultimos 4 cm resistencia ni parada en los ultimos 20 cm
antes del limite superior. antes del limite superior.

Funcion de deteccion de obstaculos y rebote Funcion de deteccion de obstaculos y rebote
habilitada durante el resto del recorrido. habilitada durante el resto del recorrido.

+— Limite i .
4cm Limite

1 Superior 20cm Supsrior
Zona de Zona de
Funcién de = Funcién de
resistencia 'y - - resistencia y
rebote. | : : rebote.

\:

Confirmacion del modo:

Confirmaciéon del modo:
beep x2 + movimiento x2.

beep x1 + movimiento x1.

Modo 3: Sin funcion de deteccion de resistencia ni parada cerca del limite superior.
Funcion de deteccion de obstaculos deshabilitada en la zona inferior del recorrido.

— Limite

Ocm _
Superior

sin funcién de =
resistencia 'y
rebote.

i

Confirmacioén del modo:
beep x3 + movimiento x3.

e ¢ o [Or atecla con deteccion de presion
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	Tor a tecla con detección de presión
	Manual de producto
	⚠ Advertencia de seguridad:  La instalación debe ser realizada con la alimentación eléctrica desconectada. Un error de conexión puede provocar daños en el motor o riesgo eléctrico.
	Límite de carrera electrónico.
	Para uso con tecla.
	Función de stop al encontrar un obstáculo.
	OPCIÓN 1: AJUSTE DE FINALES DE CARRERA MEDIANTE TECLA
	P1
	Ajsute mediante botón P1 de configuración junto con tecla simple para establecer las posiciones de apertura y cierre del motor.


	OPCIÓN 2: AJUSTE DE FINALES DE CARRERA MEDIANTE EL INTERRUPTOR DE CONFIGURACIÓN
	Ajuste con el botón de programación P1 junto con el interruptor de dirección para establecer las posiciones de apertura y cierre del motor.

	DIAGRAMA DE CONEXIÓN:
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	CONFIGURACIÓN MANUAL DE LÍMITES INFERIOR Y SUPERIOR
	Para la configuración manual de límites, primero debe configurarse el límite inferior y luego el límite superior.
	Encienda el equipo
	Presione una vez el botón de bajada.
	Lleve el motor hasta la posición inferior deseada.
	Presione el botón de programación o el botón P1.
	El motor se detendrá y emitirá 3 pitidos indicando que el límite inferior ha sido configurado correctamente.
	Presione una vez el botón de subida.
	Lleve el motor hasta la posición superior deseada.
	Presione el botón de programación o el botón P1.
	El motor se detendrá y emitirá 3 pitidos indicando que el límite superior ha sido configurado correctamente.
	La configuración de límites se ha completado correctamente.

	CONFIGURACIÓN MANUAL DEL LÍMITE SUPERIOR  Y AUTOMÁTICA DEL LÍMITE INFERIOR
	Encienda el equipo
	Presione una vez el botón de subida.
	Lleve el motor hasta la posición deseada.
	Presione el botón de programación o el botón P1.
	El límite superior quedará configurado en la posición actual.
	El motor se detendrá y emitirá 3 pitidos indicando que el límite superior ha sido guardado correctamente.
	el motor comenzará a bajar automáticamente hasta encontrar un obstáculo.
	Una vez detectado, el motor emitirá 3 pitidos indicando que el límite inferior ha sido configurado correctamente. La configuración de límites se ha completado correctamente.
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	Tor a tecla con detección de presión
	Manual de producto
	CONFIGURACIÓN AUTOMÁTICA DE LÍMITES SUPERIOR E INFERIOR
	Notas importantes:
	Antes de realizar una configuración automática de límites, es necesario borrar previamente los límites configurados.
	Antes de iniciar la configuración automática de límites, la persiana debe estar posicionada en el centro del recorrido.
	Antes de realizar la configuración automática de límites, las funciones de antiobstrucción y rebote deben estar activadas.
	El motor comenzará a subir automáticamente hasta encontrar un obstáculo. Una vez detectado, el motor emitirá 3 pitidos indicando que el límite superior ha sido configurado correctamente.
	Encienda el equipo
	Presione una vez el botón de subida.
	El motor bajará hasta encontrar un obstáculo. Una vez detectado, emitirá 3 pitidos indicando que el límite inferior ha sido configurado correctamente.
	La configuración de límites se ha completado correctamente.


	CONFIGURACIÓN AUTOMÁTICA DEL LÍMITE SUPERIOR Y MANUAL DEL LÍMITE INFERIOR
	Antes de realizar una configuración automática de límites, es necesario borrar previamente los límites configurados.
	El motor comenzará a subir automáticamente hasta encontrar un obstáculo. Una vez detectado, el motor emitirá 3 pitidos indicando que el límite superior ha sido configurado correctamente
	Encienda el equipo
	Presione una vez el botón de subida.
	El motor se detendrá y emitirá 3 pitidos indicando que el límite inferior ha sido configurado correctamente.
	El motor comenzará automáticamente el recorrido de bajada. Lleve el motor hasta la posición inferior deseada.
	Presione el botón de programación o el botón P1.
	La configuración de límites se ha completado correctamente.
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	Tor a tecla con detección de presión
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	CAMBIO DE DIRECCIÓN DE GIRO
	El motor viene configurado de fábrica en el Modo 1.  Puede cambiar entre modos repitiendo la secuencia a continuación.
	Encienda el equipo
	Presione primero el botón P1 y luego mantenga presionado el botón “SUBIR” durante 5 segundos.
	Espere hasta que el motor emita una confirmación
	La dirección de giro habrá sido modificada correctamente.

	RESTAURAR CONFIGURACIÓN DE FÁBRICA
	Método 1
	Cuando el motor emita 4 señales sonoras (beep x4), suelte el botón PROGRAM.
	Encienda el equipo
	Presione primero el botón PROGRAM y luego mantenga presionado el botón “SUBIR” durante 10 segundos.
	El motor realizará 1 movimiento de confirmación indicando que la restauración se completó correctamente.
	Método 2
	Presione primero el botón P1 y luego mantenga presionado el botón “SUBIR” durante 10 segundos.
	Cuando el motor emita 4 señales sonoras (beep x4), mantenga presionado el botón P1 hasta que el motor realice 1 movimiento de confirmación.
	La restauración de fábrica se habrá completado correctamente.





