SENSOR ANTICOLISION

Conexion de 2 Sensores doble tecnoligia y 1 sensor anticolision

Bat One Lite

Conexién de 2 sensores doble tecnologia y un sensor anticolisién
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Verde (Sensor 1) COM — L__ Rojo (anti colision)
Verde (Sensor 2) COM — L Rosa (anti colision)
Naranja (Sensor 1) COM — Marrén (anti colision)
Naranja (Sensor 2) COM — Blano (anti colision)
Blanco (Sensor 1) COM __| Rojo (Sensor 1) +12V
Blanco (Sensor 2) COM | Rojo (Sensor 2) + 12V
Amarillo (Sensor 1) COM Negro (Sensor 1) GND
Amarillo (Sensor 2) COM Negro (Sensor 2) GND

| www.alseautomation.com




