PUERTA AUTOMATICA manual del usuario

e SELL

/\\ ADVERTENCIA

@ Lainstalacion de la puerta automatica debe confiarse al distribuidor designado o al personal profesional de instalacion, de lo contrario puede ser
peligroso.

@ De acuerdo con las leyes y regulaciones de la construccion eléctrica, la instalacion debe ser realizada por profesionales.

@ Este manual debe mantenerse bien para el mantenimiento
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INTRODUCCION DEL PRODUCTO

Aplicacion: puerta de madera, puerta de metal, puerta con marco, puerta sin marco (con pinza especial para vidrio).
Rendimiento ajustable: 31 articulos pueden ser ajustables.

Ancho de la puerta: 700mm~1400mm.

Peso: Maximo 350 kg (Fig.1).

Angulo de apertura de la puerta :45°-99° ajustable.

Método de instalacion: tirar y empujar

Voltaje: AC 220V(x10%)/AC 110V (x10%).

Modo abierto: Sensores, mandos a distancia, teclado de acceso, etc.

Vida util: Méds de un millén de veces.

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

P
-
I
33mm  55mm  85mm
Automatico / Manual / Eje estriado para 3 Tipos de extension
Abrir completamente conexion del brazo para diferentes alturas

3 modos de cambio

Disefio de resorte incorporado LED display Facil manejo Modo de baja energia,
Funciona como cerrador de puertas, proporcionando una solucion
cuando no hay energia. de acceso para discapacitados
PARAMETROS TECNICOS Tamaiio 610°90*128mmW*HD)
Voltaje 110V/220V
Potencia En espera 13W, en funcionamiento 87W
Torque maximo 50Nm
Angulo de apertura 45°-99° (Ajustable)
Tiempo que permanece abierta (0-30s (Ajustable)
Velocidad de apertura 3-9s (Ajustable)
Velocidad de cierre 3-9s (Ajustable)
Ruido 18dB (Probado a una distancia de 1m)
Peso maximo 350kgs
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ACCESORIOS ESTANDAR / OPCIONALES

Estandar - 7
(Tira del brazo) E F ]
Operador Gufa y brazo Extension (33mm)
= B ©
Opcional :
T
Barra empuje Botdn pulsador inalambrico Interruptor de seleccion Botdn pulsador
de funciones de desactivacion
Sensores de piso Sensor de proximidad Control de acceso Cerradura magnética
y fotocélula a prueba de agua (abierto de una sola vez)
Cerradura magnética Extension (55mm) Extension (85mm) Sensor Anticolision
(doble apertura)
INTRODUCCION DEL PRODUCTO e
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1. Cubierta lateral 6. Botdn de ajuste de parametros 11. Terminal de cableado
2. Entrada de energia 7. Controlador 12. Pantalla LED
3. Fuse 8. Interruptor de seleccion del brazo de empuje/tiro 13. Primavera
4. Tornillo de ajuste de la fuerza del muelle 9. Interruptor de modo 14. Eje de salida del motor
5. Ventanas 10. Interruptor de encendido 15. Indicador de potencia

| www.alseautomation.com a I s e




Q D Mantén el modo abierto: La puerta permanecera abierta en este modo.

Modo manual: La puerta se abre manualmente y se cierra automaticamente.
Todos los sensores no funcionan.

Modo automatico: La puerta funciona automaticamente, todos los sensores

——> pueden funcionar.

- La fuerza del resorte es diferente segun el ancho de la hoja de la puerta, por lo que la fuerza del resorte debe ser ajustada. El ajuste especifico puede

basarse en diferentes anchos de puerta.
- Se puede regular la fuerza mantenida en cierre segun la fuerza del viento. (La puerta debe cerrarse automaticamente en su lugar cuando se apaga la

energia). La configuracion de fabrica del operador es la fuerza minima del resorte, que es adecuada para el ancho de la hoja de la puerta de 750mm a
900mm.

- Ajuste el tornillo en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la fuerza del resorte; en sentido contrario a las agujas del reloj para disminuir la
fuerza.

- Una fuerza de resorte inadecuada puede causar un fallo en el funcionamiento.

SELECCION DEL BRAZO DE TIRO / EMPUJE

Empuje y Pase

Vista superior Vista superior@
P || J
Apertura simple Apertura doble

Apertura automatica

#
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Vista superior Vista superior

Apertura simple Apertura doble
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DIRECCION DE LA INSTALACION DEL OPERADOR

a montarlos

iR

El ajuste de fabrica se deja abierto. Si estd abierto por la derecha, hay que quitar el motor, el transformador y la cubierta lateral por si mismos y rotarlos en 180° y volver

Abertura a la izquierda

INSTALACION IZQUIERDA

Abertura a la derecha

Vista superior

| -

Vista superior

Agujero de montaje del transformador [ El agujero de montaje del motor ]
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INSTALACION DERECHA
i — Vista superior
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Vista superior

[ Agujero de montaje del motor ]

[ Agujero de montaje del transformador j
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INSTALACION DEL BRAZO
INSTALAR A LA IZQUIERDA~

/ Vista superior
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W_\/ 7 Vista lateral
128

735

Vista principal
610 52.1 P P
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Direccion de apertura

N
223
Eje de la ' )
puerta Vista superior
123 600
INSTALACION DE LA PLACA DE FONDO
Vista principal
120 120 120 120
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INSTALAR A LA DERECHA

~

Vista superior
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Vista lateral

52.1 610‘—‘ \7!
4 l§ IR

Vista principal

153.3
126

Ejﬁ/

52.3

52.3
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Direccion de apertura

223

|

— Eje de la puerta

L

Vista superior

—

600 123

INSTALACION DE LA PLACA DE FONDO
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INSTALACION (BRAZO DE EMPUJF)
INSTALAR A LA IZQUIERDA

Vista superior
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Vista lateral
128
50.6
610 ‘ o e
Vista principal
g g]
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20-110
Direccion de apertura

Eje de la puerta ‘

.|

Vista superior

INSTALACION DE LA PLACA DE FONDO

INSTALACION (BRAZO DE EMPUJE)
INSTALAR A LA DERECHA

Vista lateral

Vista principal 610 o
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]
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Direccion de apertura :>
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2 223 Eje de la puerta
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INSTALACION DE LA PLACA INFERIOR zij
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INSTALACION (BRAZO DE EMPUJE PARA LA PUERTA DE VIDRIO)
INSTALAR A LA IZQUIERDA

Vista lateral
128 §
Vista principal 610 50.6
8 =108
1 88
I 11 N
— — |
272.2
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Direccion de apertura
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Vista superior
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INSTALACION (BRAZO DE EMPUJE PARA LA PUERTA DE VIDRIO)
INSTALAR A LA DERECHA

Vista lateral
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Direccion de apertura

72 223

Vista superior
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AJUSTE DEL PRODUCTO
Paso de ajuste antes de encenderse

Eliminar los obstdculos en el carril de la puerta.

Asegurese de que el tapon se ha instalado en la posicion correcta.

Abra la puerta a 90 grados y asegurese de que la puerta se mueva suavemente.
Asegurese de que la puerta pueda cerrarse lentamente desde la posicion de apertura total.
Asegurese de que la fuente de alimentacién de la puerta cumple con los requisitos.

Ok~ wnd

Pasos de autoaprendizaje

1. Encienda el equipo (Llave de encendido). El indicador de la fuente de alimentacion se iluminara.
2. El controlador comienza a realizar el autoaprendizaje .

3. Inicializacion de los parametros de la pantalla Fn00 a F99.

4. Conexién puerta maestra y esclavo auto testeo (Modo de apertura doble).
5. Autocomprobacion de la direccion del motor y de la sefial del encoder.

6. La puerta se ralentiza y se mueve a la posicion cerrada.

7. Mostrando "CXX": Autoaprendizaje terminado.

Atencion

1. No se permiten obstaculos durante el recorrido de la puerta.

2. Desconecte la energia inmediatamente si la puerta esta fuera de control.
3. El ajuste de la barra de empuje y tiro debe ser correcto.

AJUSTE DE LOS PARAMETROS

— Parametro basico: Hay un panel de ajuste y visualizacion en el tablero de control principal para ajustar los parametros de funcionamiento de
la puerta y mostrar el codigo de error.
Nota: En el controlador se pueden ajustar un total de 31 elementos de parametros.
—— Seleccion de modo:

1. Presione el botdn de seleccion de modo para cambiar al modo manual.

r N :: : — (o003

(2 —w

N ~ q [>— Co05

2. Presione el boton de seleccion de modo para 3. Presione el boton de seleccion de modo para
cambiar al modo automatico. cambiar al modo Siempre Abierto.

xej

[
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—— Parametros de ajuste

El ajuste de los parametros debe realizarse en el modo manual.

2. Mantener presionando el botdn de ajuste 3 segundos.
3. Enter la seleccion del programa después de la pantalla del controlador Pn0O.
4. Press "+" 0 "-" para seleccionar el programa code (valor de 00~31)

5. Presione el botdn de ajuste para entrar en el ajuste del valor.
6. Presione el boton "+" o "-" para ajustar el valor del cddigo de programa.(El

valor minimo y méximo esta limitado por el programa). H

7. Después de pulsar el botdn de ajuste, el valor se guarda, y se vuelve a la seleccion del cddigo.

8. Continuar con el paso 4 al paso 7, ajustar el valor del codigo segun la solicitud del cliente.

9. Después de que se complete el ajuste de los pardmetros de la funcién, es necesario volver a la interfaz de "FNOO" y luego presione el botén "SET" para
salir del ajuste de pardmetros (O deteniéndose por 20 segundos en el de cualquier ajuste de parametros saldrd automaticamente del pardmetro de seteo.

INFORMACION DE LA TERMINAL
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R 16 24V
N Y T L4 |Salida de retroalimentacion de error
.
@ L — GND 18 Todo abierto
@ i 4 v 19 Automatico
pA]
@ N IE‘ 5 Sensor exterior Blogueo
o 21 GND
6 Sesnsor interior
@ Llave de 7 GND
@ Encendido Cerradura +
A - Cerradura -
@ 9 Escaner lateral de cierre 2
@ Transormador terLﬁﬁfogéT:ﬁé’ar 1 | Escaner lateral de apertura 25 e
terminal de entrada @ Seiial sincrénica
@ 11 Senal de autoprueba 2%
— — 12 GND 27
12V
Lector de tarjeta
GND
DIAGRAMA DE CABLEADO
SINCRONIZADO
24 [0_] [0 24
SINCRONIZADO 25 [0_] [ ol25 SINCRONIZADO
SENAL 26 [0 | [ 0]26 SENAL
270 ] |j| 27
PUERTA A PUERTA B

TERMINAL DE CONEXION DEL PUENTE

24V 8 E

CIERRE ANTICOLISIGN 9 [0 |
APERTURA ANTICOLISION 10 [T ]
AUTOVIGILANCIA 11 [0 ]

a2 [0 ]

Nota: Cuando el sensor de escaneo superior no esta conectado, los terminales 9, 10y 11 deben ser conectados juntos.

CONEXION DE LA CERRADURA E
Nota: Se solicita el proveedor de energia extra cuando se conecta la cerradura E.

( Si-S0L
Cerradura - 23 )
Cerradura + 22 ONTROL DE ACCESO JnL
; MODELO: YS316B = +
e Boton e ENTRADA: AC100V-240V N
able rojo + TEMPORIZADOR ADJ: 15-10S 193
Cerradura eléctrica. —L—gy CORRIENTE DE TRABAJO: 340 5A0 2N I
ta D 10V =g
Cable Negro - \_ Enciende y abre la puerta o J
Ve )
= S-S0k
(EFCH@ ® A
Cerradura - 23 @
Cerradura + 22 ONTROL DE ACCESO PODER PARA EL ACCESO JNIL
2 ODELO: Y3168 =
_ # snte | |ENTRADA: AGTOOV-240V a +
Cable rojo + ' TEMPORIZADOR ADJ: 15-10S 193 |
Cerradura magnética f (= ol CORRIENTE DE TRABAJO: 3A0 540 85
A
agrawg?a’ uena D 10/ =g
Cable negro - \_ Enciende y abre la puerta . J

[ N ]
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SENSOR DE MICROONDAS

Sensor exterior

Escaner superior (Abrir y cerrar)
Conexion Escaner superior  (Abrir

Poder

12~24VAC/DC — 0@
Salida segura/prueba 2 { 0 ()
Relevo C oM
Pulso-inversion (Lado cercano) { :g NC
Seguro/Salida de prueba 1 O NO
Relevo C coM
Detener el pulso (Abrir el lado) { ,_Q_/g NC
Prueba de salida O NOo
Acoplador dptico { sﬂg (+)
Voltaje: 10~30VDC )

Conexion Escaner superior (Cerrar)

Poder
12~24VAC/DC

Salida segura/prueba 2 { )
Relevo C O ()

com
Pulso-inversion (Lado cercano) NG
Seguro/Salida de prueba 1 0 no
Relevo C coM
Detener el pulso (Abrir el lado) { ; :g NC
Prueba de salida O no
Acoplador dptico { M (+)
Voltaje: 10~30VDC

Rojo

4 24V
Negro 5 Sensor exterior
Amarillo 6 Sensor interior
Verde 70V
Rojo

4 24V
Negro 5 Sensor exterior
Amarillo 6 Sensor interior
Verde 70V

1. Blanco
2. Marrén
3. Verde

4. Amarillo
5. Gris

6. Rosa

7. Azul

8. Rojo

9. Negro
10. Purpura

1. Blanco
2. Marron
3. Verde

4. Amarillo
5. Gris

6. Rosa

7. Azul

8. Rojo

9. Negro

10. Purpura

[ o] 82ev

| p] 9 Cierre anticolision
-ﬂ 10 Apertura anticolision
-il 11 Seiial de autocomprobacion

-n 12 GND

Nota: Es necesario conectar los terminales 9y 11 cuando sélo se conecta el sensor del
Escaner superior anticolision de puerta cerrada.

-il 9 Cierre anticolision
-ﬂ 10 Apertura anticolision
-ﬂ 11 Seiial de autocomprobacion

Nota: Es necesario conectar los terminales 10y 11 cuando sélo se conecta el sensor
Escaner superior anticolision de puerta abierta.

[ X N ]
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Conexion de la monitorizacion Escaner superior (Cerrar)

Poder

12~.24VACIDC (+) 1. Blanco
Salida segura/prueba 2 ) 2. Marron
Relevo C

—0
—0

com | 3.Verde —

3 NC 4. Amarillo ———

0 no 5. Gris

com | 6-Rosa
NC 7. Azul

8. Rojo

ﬂg ) 9. Negro
) 10. Parpura

-il 9 Cierre anticolision
-ﬂ 10 Apertura anticolision
-ﬂ 11 Seiial de autocomprobacion

Seguro/Salida de prueba 1
Relevo C

Detener el pulso (Abrir el lado)
Prueba de salida

Acoplador optico
Voltaje: 10~30VDC

Pulso-inversion (Lado cercano) {

Nota: Es necesario conectar los terminales 10 y 12 cuando sdlo se conecta el sensor
Escaner superior de monitorizacion anticolision de puerta cerrada

Conexidn de monitoreo Escaner Superior (Abrir/Cerrar)

Poder

12~24VAC/DC

Salida segura/prueba 2
Relevo C

1. Blanco
-) 2. Marrén

—0
—0
com | 3.Verde
2 NC 4. Amarillo

0 No 5. Gris

com | 6 Rosa
Ne 7. Azul

8. Rojo

M ) 9. Negro
) 10. Purpura

g o
E 9 Cierre anticolision

|j| 10 Apertura anticolision
E 11 Seiial de autocomprobacion

|j| 12 GND

Seguro/Salida de prueba 1
Relevo C

Detener el pulso (Abrir el lado)
Prueba de salida

Acoplador dptico

Pulso-inversion (Lado cercano) {
Voltaje: 10~30VDC {

Fotocelula

g =8 So
— | s £ 2
g : [« 2 5 f“ﬂ | 0] s2av
2 2 2 g
= «Q e« . . Y
-@ = f & 8 . < | 0] 9cierre anticolisién
= 9 —=| E3 .
=] g 82 ;% (g\,_ [ 0] 10 Apertura anticolisién
O =xZz=|eo= . .
= =SX2|is ¢ -il 11 Seiial de autocomprobacion
VK30 [=Frin i K~
Lo E- % ¢
2 04n09 =LR25) B -il 12 GND

m
—
=

=
| —
m

Nota: La fotocélula tiene que usar la sefial "NC"

[ |V =\
/ ol || 5 me = SE;E o\ [ o] 4o
@ =g § & |z [OHE (0] 5 SENSOR EXTERIOR
B = 2 =8 <2 [0
amit = E = §§E<g o] [0 6 SENSOR INTERIOR
(=G I o — [ 7 GND
S — J — /

[
ﬂ

1 1]:
o) [=]

[ X N ]
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TECLADO DE ACCESO

f CAMPANA A ]
~| CAMPANAB g
= Do y
13 12V
[ D1
- | N 14 LECTOR DE TARJETA
ALARM
D_IN p
GND 0
= ]
| | NO g
| COM g
[ NC |
—
INTERRUPTOR DE FUNCION
24V 16 0 10— —» 24V
SALIDA DE RETROALIMENTACION DE ERRORES 17 1] 20+ —» ST
TODO ABIERTO 18 a 30 —» P1
AUTOMATICO 19 0 ‘;® — —> F'?g
BLOQUEO 20 [0 . § o0
—>
GND 21 [0
AJUSTE DE DATOS
Codigo  Funcion Rango de ajuste  Por defecto  Descripcion
Pn00 Deje de programar
Pn01 Pantalla LED vertical / pantalla invertida 00,01 00
Pn02 Velocidad de apertura (modo de energia total) 12~52 40 Grado/s
Pn03 Velocidad de cierre (modo de energia total) 10~41 30 Grado/s
Pn04 Velocidad de apertura (modo de baja energia) 10~26 20 Grado/s
Pn05 Velocidad de cierre (modo de baja energia) 8~20 15 Grado/s
Pn06 Angulo de apertura del freno 5-45 20 5 grados a 45 grados
Pn07 Angulo de cierre del freno 5-45 10 5 grados a 45 grados
Pn08 Angulo de apertura total 45-99 90 5 grados a 45 grados
Pn09 Tiempo de permanencia abierto 0-30 3 1=1S
Pn10 Tiempo de retardo de inicio 0-7 4 1=0.3S
Eng Femgo de retardo de cierre 86701 30 8 EO.BtS, "
n ipo de cierre ,  activo para bloquear
01: blogueo autom%tico cuando se cierra.
Pn13 Funcién empujar y avanzar 00, 01 00 00: No trabaja; 01: Trabaja
Pn14 Fuerza de retencion (cerrada) 01-15 05 0-7.5KGS
Pn15 Fuerza de cierre 15-30 16 La fuerza para mantener la puerta cerrada
cuando la puerta se abre por el viento.
Pn16 Sensibilidad anti-soporte al abrir 02-37 10 1=0.04S

[ X N ]
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Pn17 Sensibilidad anti-suspension al cerrarse 02-25 12 1=0.04S

Pn18 Modo de trabajo 00-01 00 00: Energia completa; 01: Baja energia
Pn19 Fuerza de apertura (modo de baja energia) 10-25 18 2~8KG
Pn20 Fuerza de cierre (modo de baja energia) 02-08 02 2~5KG
Pn21 Fuerza de apertura (modo de energia total) 18-40 35 4~18KG
Pn22 Fuerza de cierre (modo de energia total) 06-16 08 4~12KG
Pn23 Pila de viento modo (Motor funcionando cuando 00, 01, 02 00 00: Puerta cerrada y mantener 2.5s, Parada
la puerta se abre por viento) de motor funcionando; 01: Puerta cerrada, enton-
ces el motor deja de funcionar inmediatamente.
Pn24 Angulo limitado (cuando la puerta se abre por -45 5 1=1 grado
el viento y el dngulo de apertura es mayor que el
angulo limitado, el motor comenzara a cerrar la puerta)
Pn25 Angulo de a{'uste (el dngulo cuando la puertase  01-20 2 1=1 grado
cierra en esta posicion el motor deja de funcionar)
Pn26 Modo de pila de viento 00, 01 00 00: No trabaja; 01: Trabaja.
Pn27 Puerta Magstra o Esclava 00, 01 00 00: Puerta Maestra; 01: Puerta esclava.
Pn28 La forma de operar en el modo manual 00, 01 01 00: Todas las terminales no funcionan
01: Activo para abrir y cerrar con resorte.
Pn29 Modo de conmutacion 00,01 00 00: Active para abrir, luego cerrando automdticamente
01: Active para abrir, activa para cerrar.
Pn30 RESET 00,01 00 Pn30=1y Pn31=1, luego al valor por defecto.
Pn31 RESET 00,01 00

EL ESTADO Y EL ERROR INDICAN

Bat One Plus tiene un indicador con un display que mostrara el estado del operador, y el personal de servicio puede conocer el problema y el estado

del mismo.
N°. LED display Descripcion Sugerencia de reparacion Observacion
1 Fn0O Autocomprobacion del operador esperando que la puerta La hoja de la puerta debe cerrarse en la S

deje de funcionar. posicion de parada porel resorte.
2 Fn01 La hoja de la puerta de autodiagndstico del operador - S

estd en la posicion de parada.
3 Fn99 Modo maestro. Cuando Pn27=00 S RESET

dos operadores han sido conectados
4 Fnbb5 Modo esclavo. Cuando Pn27=01 S RESET
dos operadores han sido conectados

5 F02 La operadora esta comprobando la posicion de cierre. El proceso necesita 1~3s S
6 Co01 Modo manual. RUN S
7 Co02 Modo unidireccional. RUN S
8 (o003 Modo automético. RUN'S
9 Co04 Modo de blogueo. RUN S
10 Co05 Modo de apertura total. RUN S
11 Pnxx Cadigo no RUN S
12 =xx Valor RUN S
13 Er01 Codificacion o conexion mator errénea. Comprobar la terminal J10 RESET
14 Er02 El' motor no funciona o el codigo no esta conectado. Comprobar la terminal J9 RESET
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15 Er03 La posicion cerrada. Esta mal el perador no
empezar a trabajar en la posicién cerrada

1. Compruebe si el operador comienza a RUN
trabajar en posicin cerrada o no.
2. Compruebe si el tapdn estd aflojado o no.

16 Er04 El dngulo de apertura es de mas de 100 grados.

17 Er05 El ajuste de maestro/esclavo esta mal.

Comprobar la configuracion de Pn27 RESET

18 Er06~Er09  Parael futuro

19 Er0 El operador no se autodiagnostica durante 20 swegundos
y no puede encontrar la posicién cerrada.

1. Comprugbe si el tapon estd instalado RESET
2. Compruebe el ajuste de la barra de empuje
y tiro del interruptor.

20 Er1t El controlador tiene problemas.

Cambiar controlador. RUN

22 Er7 El autoaprendizaje del sensor anticolision no puede terminar
su auto-prueba durante el recorrido de la puerta.

1. Compruebe la conexion del escaner superior. RUN
2. Reinicie el operador.

23 Er18~Er99  Para el futuro.

RUN S: Estado.
RUN: Comprobar o cambiar en el horario de trabajo.
RESET: El valor de cambio se terminara después de reiniciar.
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